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(§4) DISPOSITIF DE PREHENSION AMOVIBLE POUR RECIPIENT. 

fe^ Un dispositif de prehension est prevu pour un recipient 
(Tj notamment pour ustensile culinaire, le recipient (1) 
comportant une paroi laterale (3) ayant un bord recourbe 
(2). 

Le dispositif de prehension comprend deux organes (13, 
14) formant pince montes sur un corps de prehension (11) 
et ayant une extremrte (13a, 14a) de forme complemen- 
taire respectivement a la surface interieure et exterieure du 
bord recourbe (2) dudit recipient, des moyens de deplace- 
ment (12, 20) etant adaptes a deplacer lesdits organes (13, 
14) I'un par rapport a Tautre entre une position ouverte et 
une position fermee dans laquetle lesdites extremites (13a, 
14a) d'organes pincent le bord recourbe (2) et la paroi late- 
rale (3) du recipient (1). 
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Dispositif de prehension amovible pour recipient 

La presente invention concerne un dispositif de 
prehension amovible pour recipient, et notamment pour 
ustensile culinaire. 

On connalt des poeles ou des casseroles dont la 
queue ou les anses sent atnovibles. Ces ustensiles sent 
equipes sur leur parol externe d'un ou plusieurs 
elements males de fixation, en forme de goujon ou autre, 
l'equipement possedant a son extremite une forme femelle 
pouvant etre introduite et retiree facilement de 
1' element de fixation. 

Ce type d'equipement necessite par consequent de 
preequiper les recipients d'un element de fixation, par 
soudage ou rivetage par exemple, ce qui compligue la 
fabrication. 

De plus cet element exterieur est genant pour 
l'emboitement des differents ustensiles. 

La presente invention se propose de resoudre les 
inconvenients precites grace a un dispositif de 
prehension amovible qui ne requiert pas de preequipement 
des recipients et qui simplifie en outre la manipulation 
de ces recipients. 

Le dispositif de prehension vise par 1 ' invention 
est amovible et est prevu pour un recipient, notamment 
un ustensile culinaire qui comporte une parol laterale 
dite jupe ayant un bord recourbe. 

Conformement a 1' invention, ce dispositif de 
prehension est caracterise en qu'il comprend deux 
organes formant pince montes sur un corps de prehension 
et ayant une extremite de forme complementaire 
respect ivement a la surface interieure et exterieure 
d'une partie de la jupe et du bord recourbe du recipient 
et des moyens de deplacement adaptes a deplacer ces 
organes l'un par rapport a 1< autre entre une position 
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ouverte et une position fermee dans laquelle les 
extremities d'organes pincent la jupe du recipient. 

Ainsi, par simple pincement de la jupe du 
recipient, on peut saisir le recipient par le dispositif 
5 de prehension. Le bord recourbe sert ainsi de butee sur 
les organes formant pince et tout glissement vertical 
est empeche . Le dispositif de prehension permet done de 
saisir et de deplacer le recipient de maniere tres 
f iable. 

10 De plus, ce dispositif de prehension ne 

necessite pas de fixer des pieces supplementaires 

adequates sur les recipients. 

On peut en outre saisir le recipient a n'importe 

quel endroit du bord du recipient. II devient ainsi 
15 inutile de faire tourner le recipient sur lui-meme pour 

l'orienter suivant un angle predetermine avant de le 

saisir. 

Ce dispositif de prehension est adaptable a tout 
recipient a bord verseur, quel que soit son diametre ou 
20 sa forme. 

Le fait de pouvoir retirer la queue ou 1 ' anse du 
recipient ameliore la securite lors de 1 • utilisation de 
ces recipients, en supprimant les risques d " accrochage, 
pouvant provoquer le renversement accidentel du 
25 recipient, facilite le rangement dans les placards, dans 
les paniers du lave- vaisselle et donne la possibility de 
mettre les articles au four. 

Selon une version preferee de 1' invention, ce 
dispositif comprend des moyens de verrouillage adaptes a 
30 maintenir les organes en position fermee run par 
rapport a 1 ■ autre . 

Grace a ces moyens de verrouillage, le 
dispositif de prehension peut rester solidaire du 
recipient tant que 1 'utilisateur le souhaite. 
35 Selon une version avantageuse de 1' invention, 

l'un des organes est fixe par rapport au corps de 
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prehension, 1- autre organe etant mobile entre la 
position ouverte et la position fermee. 

Cette structure permet de faciliter le 
positionnement du dispositif de prehension sur le bord 
recourbe du recipient. En effet, on place 1- organe 
immobile en contact avec la jupe du recipient, puis on 
actionne les moyens de deplacement pour pincer cette 
jupe. Le dispositif de prehension est ainsi fixe au 
recipient de maniere precise. 

D'autres particular! tes et avantages de 
1' invention apparaitront encore dans la description ci- 
apres . 

Aux dessins annexes, donnes a titre d'exemples 
non limitatifs : 

- la figure l est une vue en coupe d'un 
dispositif de prehension conforme a une premiere 
realisation de 1' invention ; 

- la figure 2 est une vue en coupe d'un 
dispositif de prehension en position ouverte conforme a 
une deuxieme realisation de 1' invention ; et 

- la figure 3 est une vue du dispositif de 
prehension de la figure 2 en position fermee. 

Un premier exemple de realisation va tout 
d'abord etre decrit en reference a la figure 1. 

Le dispositif de prehension conforme a 
1' invention est prevu pour un recipient 1, du type 

ustensile culinaire (casserole, poele, plat a four ), 

comportant generalement un fond et une paroi laterale 3 
dite jupe ayant un bord recourbe 2 qui forme un rebord 
verseur . 

Ce dispositif de prehension comprend deux 
organes 13 et 14 formant pince montes sur un corps de 
prehension 11. Ce dernier a dans cet exemple la forme 
d'une queue de casserole avec en partie arriere une 
ouverture 18 pouvant permet t re sa suspension a un 




crochet. Le dispositif de prehension pourrait egalement 
avoir la forme de poignees ou d'anses amovibles. 

Les organes 13 et 14 ont chacun une extremite, 
respect ivement 13a et 14a sur la figure, qui a une forme 
5 complementaire de la surface interieure ou exterieure du 
bord recourbe et d'une partie de la jupe adjacente au 
bord 2 . 

Ici, 1' extremite 13a de 1 1 organe 13 epouse la 
surface interieure de la jupe et l 1 extremite 14a de 
10 1 • organe 14 epouse la surface exterieure de la jupe. 

Des moyens de deplacement 12 sont adaptes a 
deplacer les organes 13 et 14 1 1 un par rapport a 
1' autre, entre une position ouverte, illustree en 
pointilles, et une position fermee, illustree en traits 
15 continus, dans laquelle les extremites 13a et 14a 
pincent la jupe 3 du recipient 1. 

Ces moyens de deplacement comprennent un levier 
12 monte en pivotement sur le corps de prehension 11 , 
entre une position ecartee et une position escamotee a 
20 1 ' interieur du corps de prehension 11. 

Ce dernier comprend ainsi, sur sa partie 
superieure, un logement adapte a recevoir le levier en 
position escamotee, correspondant a la position ferrate 
des organes 13 et 14 formant pince. 
25 Ainsi, lorsque le dispositif de prehension est 

fixe sur le recipient 1, il a sensiblement la forme 
exterieure d'une queue classique de casserole. 

L f organe 14 formant pince est dans cet exemple 
confondu avec le levier de deplacement 12, 1* extremite 
30 14a de ce levier 12 epousant parfaitement la surface 
exterieure de la jupe. 

Ce levier 12 pivote autour d'un axe 11a du corps 
de prehension 11. 

Des moyens de verrouillage 16 sont adaptes a 
35 maintenir les organes 13 et 14 en position fermee 1 1 un 
par rapport a 1' autre. 
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Ainsi, l'extremite du levier 12 peut etre 
pourvue d'un crochet 12b, le corps de prehension n 
comportant un ergot lib de forme complement aire au 
crochet 12b. Le levier 12 est maintenu en position 
escamotee sur le corps de prehension 11. 

D'autre part, l'un des organes 13 est mobile en 
translation par rapport au corps de prehension ll . 

Un ressort de compensation 19 s'etend dans la 
direction parallele a l'axe de translation de cet organe 
13. Ce ressort 19 est adapte a exercer une force sur 
l'extremite 13a de 1- organe 13 mobile en translation et 
a exercer une force de meme direction et de sens oppose 
sur l'extremite 14a de 1' autre organe 14. 

L- organe 13 mobile en translation a une 
extremite 13b, opposee a l'extremite 13a epousant le 
bord recourbe et la jupe, sur laguelle le ressort de 
compensation 19 est en appui . 

L ' autre extremite du ressort 19 est solidaire du 
corps de prehension ll. 

En position fermee, 1- organe 14 est a distance 
constante de l'extremite du ressort 19 solidaire du 
corps de prehension. 

Le ressort de compensation 19 a pour fonction de 
maintenir les deux extremites 13a, 14a des organes 
25 formant pince serrees sur le bord recourbe 2 du 
recipient quelle que soit l'epaisseur de ce rebord et le 
diametre de 1' article. 

Le dispositif de prehension de 1 ' invention 
permet done d'equiper un recipient d'epaisseur 
quelconque, comprise dans la course maximale de la 
translation de 1' organe mobile 13. 

En fonctionnement, 1 ' utilisateur posit ionne 
1' organe 13 sur le bord recourbe 2 et actionne le levier 
12 en direction du corps de prehension ll. 

L' organe mobile en rotation 14 est alors place 
sur la surface exterieure du bord recourbe 2 et les 
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organes 13 et 14 sont maintenus serres sur le bord 2 du 
recipient grace au ressort 19. 

Le crochet 12b vient egalement en prise avec 
1' ergot lib. 

5 Pour deverrouiller le dispositif de prehension, 

1 1 utilisateur leve le crochet 12b liberant la prise avec 
1 ' ergot lib pour permettire au levier 12 de pivoter 
autour de 1 1 axe 11a. Apres cette manoeuvre, la pince est 
ouverte permettant de retirer le dispositif de 
10 prehension. 

Un deuxieme exemple de realisation est 
represents, respect ivement en position ouverte et 
fermee, sur les figures 2 et 3 . 

Les elements communs a la premiere realisation 
15 portent les memes references sur les figures et ne 
seront pas redecrits ci-dessous. 

Dans cet realisation, l'un des organes 13 est 
fixe par rapport au corps de prehension 11 et vient 
epouser la surface exterieure du rebord 2 du recipient 
20 1. 

autre organe 14 est mobile entre la position 
ouverte et la position fermee. 

Pour faciliter la manipulation par 1 1 utilisateur 
et obtenir une meilleure ergonomie, le levier 12 
25 d 1 actionnement du dispositif est fixe sous le corps de 
prehension 11. 

L ' organe 14 est mobile en translation par 
rapport au corps de prehension 11 et une bielle 20 
s'etend entre le levier 12 et cet organe 14 et est 
30 adaptee a deplacer 1 1 organe 14 en translation lorsque le 
levier 12 est pivote. 

Ainsi, lorsque le levier 12 est pivote autour 
d'un axe 17 solidaire du corps de prehension 11, 
l'extremite de la bielle 20 introduite dans le levier 12 
35 est egalement pivotee en rotation de sorte qu'en fin de 
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course du levier, la bielle 20 est alignee avec l'axe de 
translation de l'organe 14. 

L'organe mobile 14 a une extremite 14b sur 
laquelle est appuyee 1- autre extremite de la bielle 20. 

Dans cet exemple, un ressort de compensation 19 
est fixe a une de ses extremites au levier, et a 1' autre 
de ses extremites, a 1' extremite de la bielle 20 
introduite dans le levier 2 . 

En position fermee, illustree a la figure 3, le 
ressort de compensation 19 exerce ainsi une force a 
1' oppose du recipient 1 sur 1 • extremite 14b de l'organe 
14 par 1 ' intermediaire de la bielle 20 et permet ainsi 
d'ajuster l'ecartement entre les deux organes 13 et 14 
en fonction de l'epaisseur du recipient l et du 
diametre. Tout jeu au niveau du serrage du rebord 2 par 
les organes 13 et 14 est ainsi elimine. La bielle 20 et 
le ressort 19 forment ainsi des moyens de verrouillage 
16 adaptes a maintenir les organes 13 et 14 en position 
fermee l'un par rapport a 1' autre. 

De preference, en position fermee, au moins une 
portion de l'organe 14 mobile en translation et au moins 
une portion du levier 12 sont adjacentes l'une a 
1 'autre, ces portions comportant des cremailleres 22, 23 
complementaires adaptees a s'engrener l'une dans 1- autre 
et a maintenir immobile l'organe 14. 

Ce systeme de cremaillere a ainsi une fonction 
de securite au cas ou le ressort de compensation 19 est 
defectueux et n- exerce plus une force suffisante pour 
maintenir les organes 13 et 14 serres centre le bord 
recourbe 2 . 

Un bouton de deverrouillage 24 est prevu sur le 
levier pivotant 12 . 

Le corps de prehension 11 comport e un evi dement 
25 dispose de telle sorte qu'en position fermee, le 
bouton de deverrouillage 24 est loge dans cet evidement 
25 et traverse ainsi le corps de prehension ll . 
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Pour deverrouiller le dispositif de prehension, 
1 ■ utilisateur appuie avec un doigt sur ce bouton 24. 

Le ressort de compensation 19 et la bielle 20 ne 
sont done plus alignes dans la direction de translation 
de l'organe mobile 14, un ressort de rappel 15, dispose 
entre le corps de prehension 11 et 1'extremite de 
l'organe mobile 14 , etant adapte a exercer une force 
contraire a celle du ressort de compensation 19 sur 
l'organe 14 de fa<?on a ecarter I'un de 1 ! autre les deux 
organes 13, 14 formant pince. 

II faut done, lors du deverrouillage du 
dispositif a la fois appuyer sur le bouton de 
deverrouillage 24 et ne pas serrer le corps de 
prehension 11 du dispositif afin de permettre aux 
organes 13, 14 de s' ecarter 1 * un de 1' autre. 

Ce dispositif de prehension amovible est done 
d'une grande securite d ' utilisation, car il ne peut en 
aucun cas s'ouvrir lorsque 1 ' utilisateur serre le corps 
de prehension, notamment lors du deplacement du 
recipient, meme si le bouton de deverrouillage est 
enf once accidentellement . 

Le fonctionnement du dispositif conforme a 
1' invention oblige ainsi 1 • utilisateur lorsqu ! il veut 
retirer ce dispositif, a poser au prealable le recipient 
de maniere stable, afin de pouvoir relacher la pression 
des doigts sur le corps de prehension en vue d'obtenir 
1 ' ecartement des organes formant pince 13, 14. 

Un troisieme exemple de realisation est 
represents a la figure 4. Les elements communs a 
1' exemple precedent et portant les memes references ne 
seront pas redecrits ci-dessus. 

Dans cette realisation 1' ensemble constitue par 
la bielle 20 et le ressort de compensation 19 est 
remplace par une lame 20 jouant le role de bielle. Comme 
precedemment , la lame 2 0 a une extremite montee dans le 
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levier 12 de sorte qu'elle pivote avec ce dernier lors 
de 1 'ouverture et la fermeture du dispositif. 

L ' autre extremite de la lame 20 n'est plus en 
appui sur !■ extremite 14b de 1- organe mobile en 
> translation mais vient en prise avec cet organe 14 au 
travers d'une ouverture 14c menagee dans la longueur de 
1' organe mobile 14. La lame formant bielle 20 s-etend 
ainsi entre le levier 12 et 1' organe 14 et est adaptee a 
deplacer ce dernier en translation lorsgue le levier est 
pivote . 

La distance separant 1' extremite 14a, venant en 
appui sur le bord 2 du recipient 1, at cette ouverture 
14c, est determined de maniere a permettre le pincage 
par le dispositif du rebord des recipients de plus petit 
diametre et epaisseur existants. 

La lame 20 de par sa conception est suffisamment 
elastxque pour pouvoir etre legerement comprimee lorsgue 
le dispositif est ferme et ajuster ainsi 1'ecartement 
entre les deux organes 13 et 14 pour compenser les 
dxfferents diametres et les diffirentes epaisseurs des 
articles culinaires. 

La lame 20 a ainsi un profil courbe entre ses 
deux extremites montees respectivement sur 1- organe 
mobile 14 et le levier 12, le rayon de courbure de ce 
profil etant legerement diminue lorsgue la lame est 
comprimee . 

En position fermee du dispositif, la lame 20 
s'etend dans une direction parallele a 1-axe de 
translation de 1- organe mobile 14 et est adaptee a 
exercer une force sur !• extremite 14a de !■ organe mobile 
14 et a exercer une force de meme direction et de sens 
oppose sur 1- extremite 13a de 1' autre organe 13. 

Comme precedemment , 1 'organe mobile 14 comprend 
une partie l4d formant une surface d- appui pour un 
ressort de rappel 15 dispose entre cette surface d- appui 
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14d et une portion solidaire du corps 11 du dispositif 
de prehens ion . 

Bien entendu, de nombreuses modifications 
pourraient etre apportees a 1 1 exemple ci-dessus, sans 
sortir du cadre de 1* invention. 

Ainsi, le dispositif de prehension pourrait 
avoir un corps de prehension en forme d f anse. 
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REVENDTrATTO^.g 



1 - Dispositif de prehension amovible pour 
recipient (l) , notamment pour ustensile culinaire, le 
recipient (l) comportant une paroi laterale (3) dite 
jupe ayant un bord recourbe (2), caracterise en ce qu'il 
comprend deux organes (13, 14) formant pince montes sur 
un corps de prehension (il) e t ayant une extremite (13a, 
14a) de forme complementaire respect ivement a la surface 
interieure et exterieure d'une partie de la jupe (3) et 
du bord recourbe (2) dudit recipient et des moyens de 
deplacement (12, 20) adaptes a deplacer lesdits organes 
(13, 14) l'un par rapport a 1' autre entre une position 
ouverte et une position fermee dans laquelle lesdites 
extremites (13a, 14a) d'organes pincent la jupe (3) du 
recipient (l) . 

2 - Dispositif de prehension conforme a la 
revendication 1, caracterise en ce qu'il comprend des 
moyens de verrouillage (16) adaptes a maintenir lesdits 
organes (13, 14) en position fermee l'un par rapport a 
1 ' autre . 

3 - Dispositif de prehension conforme a 1 • une 
des revendications 1 ou 2, caracterise en ce que l'un 
(13) des organes est fixe par rapport au corps de 

prehension (11), l'autre organe (14) etant mobile entre 
la position ouverte et ladite position fermee. 

4 - Dispositif de prehension conforme a l'une 
des revendications 1 a 3, caracterise en ce que l'un des 
organes (14) est mobile en translation par rapport au 
corps de prehension (11), lesdits moyens de deplacement 
comprenant un levier (12) monte en pivotement sur le 
corps de prehension (11) entre une position ecartee et 
une position escamotee a 1 • interieur du corps de 
prehension (11) et en ce qu'une lame formant bielle (20) 
s'etend entre le levier (12) et ledit organe (14) et est 




adaptee a deplacer 1 ' organe (14) en translation lorsque 
le levier (12) est pivote . 

5 - Dispositif de prehension conforme a la 
revendication 4, caracterise en ce que le levier (12) 

5 est une position escamotee lorsque lesdits organes (13, 
14) formant pince sont en position fermee, la lame 
formant bielle (20) s'etendant dans ladite position 
fermee, dans une direction parallele a 1 1 axe de 
translation dudit organe mobile (14) , et etant adaptee a 
10 exercer une force sur l'extremite (14a) dudit organe 
(14) mobile en translation et a exercer une force de 
meme direction et sens oppose sur l'extremite (13a) de 
1' autre organe (13). 

6 - Dispositif de prehension conforme a 1 1 une 
15 des revendications 1 a 3, caracterise en ce que l'un des 

organes (13, 14) est mobile en translation par rapport 
au corps de prehension (11) , un ressort de compensation 

(19.).. s'etendant dans la position fermee dans une 
direction parallele a 1 ' axe de translation dudit organe 
20 et etant adapte a exercer une force sur l'extremite 

(13a, 14a) dudit organe mobile en translation et a 
exercer une force de meme direction et de sens oppose 
sur l'extremite (14a, 13a) de 1 1 autre organe. 

7 - Dispositif de prehension conforme a la 
25 revendication 4, caracterise en ce que le levier (12) 

est fixe sous le corps de prehension (11) . 

8 - Dispositif de prehension conforme a 1 1 une 
des revendications 4 a 7, caracterise en ce que les 
moyens de deplacement comprennent un levier (12) monte 

30 en pivotement sur le corps de prehension (11) , au moins 
une portion de 1 ' organe mobile (14) en translation et 
une portion du levier (12) etant adjacentes 1 1 une a 
1' autre, dans ladite position fermee, lesdites portions 
comportant des cremailleres (22 , 23) complementaires 

35 adaptees a s ' engrener l'une dans 1* autre et a maintenir 
immobile ledit organe (14) . 
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